PPLICA

MEDICALE

Il settore medicale da anni é affamato di soluzioni versatili di automazione spinta e

iper-personalizzate, con la possibilita di cambiare e svilupparsi nel tempo a seconda

- ' delle necessita. Tecnoideal ha come mission andare incontro alle esigenze in continua
evoluzione del settore, offrendo linee e macchine ad alta tecnologia. Da 25 anni ha

= stretto una partnership con SINTA, distributore di robot e soluzioni di automazione,

i e recentemente hanno collaborato alla creazione di una doppia linea di assemblaggio

che crea un circuito composto da tubi, connettori, tappi destinati all’utilizzo in una linea

sangue, in cui il valore aggiunto é portato da 24 robot SCARA e 8 alimentatori circolari.
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cure mediche personalizzate e prodotti specifici
legati al paziente; legato in parte a questo frend,
anche le macchine automatiche per il settore medica-
le e farmaceutico sono sempre pil customizzate e in
grado di svilupparsi nel tempo a seconda delle nuove
esigenze del cliente. Tecnoideal, azienda del Gruppo
Medica con sede a Mirandola (MO), conosce bene le
necessitd e le prerogative del settore, e offre soluzio-
ni ad alta tecnologia altamente versatili. *Il mercato &
cambiafo - commenta Emanuele Marchetti, Sales &
Marketing Manager di Tecnoideal - perché le terapie
sono sempre pit fatte su misura del paziente, e anche
le linee e le macchine come quelle che produciamo
noi sono realizzate ad hoc per le esigenze del cliente in
modo che vadano a rispondere a uno scopo specifico,
tenendo conto anche di questo nuovo frend della me-
dicina”. Tecnoideal, dunque, crea soluzioni e prototipi
sempre diversi, raccogliendo progetti spesso sfidanti da
un punto di vista tecnologico. “La macchina - raccon-
ta Emanuele Marchetti - nasce per la realizzazione diun
prodotto, che pud cambiare in corso d*opera: noi dob-
biamo “inseguire” questa personalizzazione e di conse-
guenza adattare il design della macchina alla nuova
esigenza. L'utilizzo dei robot rende questo passaggio  Tecnoideal crea soluzioni e prototipi sempre diversi, raccogliendo progetti spesso sfidanti da
molto pitl semplice, perché & sufficiente cambiare o un punto di vista tecnologico.
pinza e la programmazione software. SINTA fin da subito
» & stata pit specifica e pid rivolta alla personalizzazione,  Tecnoideal creates ever-changing solutions and prototypes, taking on projects that are often
] ! & 7 di Rossana Pasian oltre a garantire un alto risparmio energetico”. technologically challenging.
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N egli ultimi anni c’é stato un forte incremento di
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PPLICAZIONI

Gli SCARA RS4
prendono il tappo
orientato e lo
caricano su una
tavola satellite.

RS4 SCARAs take
the oriented cap
and load it onto a
satellite board.
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Un quarto di secolo di partnership

Tecnoideal e SINTA hanno iniziato a collaborare nel 1999
con la fornitura di assi elettrici, creando fin da subifo una
partnership di valore che si € consolidata progressiva-
mente nel corso degli anni e che arriva oggi anche alla
fornitura di robot e alimentatori circolari. “SINTA ci forni-
sce un servizio a 360 gradi - specifica Simone Morselli,
Mechanical & Design Engineer di Tecnoideal - gid dal
dimensionamento iniziale, fino a una consulenza mec-
canica, eletftrica e per i software. Il loro team & un grosso
aiuto per trovare le soluzioni migliori per ogni occasio-
ne: sia gli assi IAl, che i robot EPSON che gli alimenta-
tori FlexiBow! consentono la flessibilitd di impianto di cui
necessitiamo. C’'é un costante scambio, sia in fase di
pre-vendita che post-vendita, oltre che in tutto il percor-
so di redlizzazione della macchina. E importante per noi
in quanto produttori di soluzioni altamente customizzate,
perché é un po’ come se fosse sempre la prima volta
che utilizziamo un prodotto”. Sono stati molti i progetti a
cui hanno lavorato le due aziende insieme nel corso de-
gli anni. Uno dei piti recenti & la creazione di una doppia
linea che crea un circuito composto da tubi, connetfo-
1, tappi assemblati che sono destinati all’utilizzo in una
linea sangue, in cui il valore aggiunto & portato da 24
robot SCARA e diversi alimentatori circolari.
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Gli SCARA serie GX8 orientano i tappi in plastica alimentati dai FlexiBowl.

The SCARA GX8 series orientates plastic caps fed by FlexiBowl.

Complessita che facilita la produzione

Tecnoideal ha progettato due macchine gemelle, do-
tate ognuna di 11 stazioni (quindi 22 fotali) che lavo-
rano in quadruplo cosi da poter raggiungere il fempo
ciclo diun secondo a pezzo. La linea prevede |'avvolgi-
mento di uno spezzone di fubo, inserimenti e incollaggi
di vari componenti, testing e fascettatura, tutto fatto in
modo automatico.

“Nella prima stazione - spiega Marco Verri, SPC & STD
Products Technical Manager di Tecnoideal - troviamo
quattro sbobinatori usati per caricare, alimentare e de-
fensionare il tubo all'inferno della macchina dove viene
creata la prima parte del prodotto, che consiste in un
avvolto. Nella stazione successiva, i FlexiBowl con iloro si-
stemi di caricamento componenti orientano e caricano i
tappini sul posaggio macchina. Due caricatori vibranti e
pick and place effetfftuano un incollaggio del connettore
luer sull’avvolto. Si chiude quindi il tappino sul connettore
con I'utilizzo dei primi quattro robot SCARA, ai quali se-
guono ulteriori quattro SCARA che riposizionano il tubo
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Otto SCARA LS3 chiudono il tappo e lo preparano alla fascettatura.

Eight LS3 SCARAs plugs close the cap and prepare it for banding.

affinché assuma la forma finale. Il prodotfto semi-finito
viene poi fascettato con la carta coesiva. Infine, I'ultima
stazione della linea & dedicata al controllo qualitd attra-
verso telecamere e alla gestione dell’eventuale scarto”.
L'utilizzo dei sistemi di alimentazione FlexiBow! ha per-
messo di agevolare notevolmente il lavoro dei roboft,
e di ridurre al minimo gli scarti, che non superano il 2%
della produzione. “L’utilizzo di un alimentatore vibran-
te - afferma Emanuele Marchetti - per la gestione dei
tappini non era pensabile perché questi sono dotati di
un laccio molto sottile che pud trovarsi in posizioni diver-
se e questo avrebbe potuto creare numerosi inceppa-
menti. Il FlexiBowl! ci permette di ovviare questo proble-
ma in quanto & dotato di un sistema di visione istruito in
modo tale da gestire variazioni di posizioni e forma del
tappino, comandando differenti posizionamenti del ro-
bot stesso. A monte, comunque, ¢’é una grossa fase di
studio con SINTA, per capire come posizionare il robot e
quale pinza utilizzare”. Come & stato detto, sono molti
gli SCARA presenti sulla linea, fre diversi modelli, ognu-
no dei quali dedicato a un compito. “Quattro SCARA
serie GX8 orientano i tappi in plastica - spiega Emanue-
le Marchetti - due SCARA serie RS4 prendono il tappo
orientato e lo caricano su una tavola satellite, lavoran-
do a doppio ciclo”. Si tratta quindi di una linea molto
complessa, dove il supporto di SINTA & stato fondamen-
tale. “La progettazione software - afferma Emanuele
Ferrari, SW & Electrical design engineer - € un momento
delicato, perché i movimenti dei robot devono essere
precisi per evitare scarti e problemi di produzione. Ab-
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Soluzioni complete e ad alta tecnologia

Nel 1985 nasce Medica S.r.l., fondata da Luciano Fecondini

e Andrea Bocchi. | due soci da subito si rendono conto
dell'importanza di offrire un servizio completo, comprensivo
diricerca e tecnologia a completamento dei progetti. Nel

1990 questa visione si trasforma in realtd attraverso I'acquisizione
di Tecnoideal, gia impegnata nella realizzazione di macchinari
e automazioni. Medica pud finalmente offrire un pacchetto
completo e tecnologicamente innovativo per le aziende
produttrici di dispositivi medicali: dalla ricerca e sviluppo sulla
componentistica sino alle linee di produzione automatizzate.
Nei primi anni Novanta, con I'esperienza maturata nel

seftore, Medica e Tecnoideal sviluppano una tecnologia
innovativa che permette il dosaggio e la distribuzione dei
solventi con precisione nelle aree di giunzione tra spezzoni di
tubo e componenti stampati plastici, evitando cosi pericolose
contaminazioni, contatti diretti degli operatori e sprechi di
materiale. E il primo passo per I'evoluzione di un processo che
conta centinaia di milioni di ripetizioni ogni anno nel mondo.
Grazie al nuovo dosatore migliorano le condizioni di lavoro degli
operatori impiegati nelle linee di assemblaggio di dispositivi
monouso.

Le idee che hanno segnato il passo nella storia di Tecnoideal
possono essere tutte ricondotte alla visione iniziale che Fecondini
e Bocchi condividevano: dare una soluzione pratica ed efficace
per la realizzazione di un processo. Le evoluzioni nel campo
della dialisi, della filtrazione, dell'infusione hanno negli anni
introdotto nuove necessitd ai comparti produttivi. Forte di questa
conoscenza, Tecnoideal & in grado di proporre al mercato
macchinari adatti e sviluppati sulla base delle conoscenze
acquisite in fase di studio e sviluppo del prodotto finale.

L'utilizzo dei sistemi di alimentazione FlexiBowl ha permesso di agevolare
notevolmente in lavoro dei robot, e di ridurre al minimo gli scarti.

The use of the FlexiBowl feeding systems has made the robots’ work
much easier and minimised waste.

biamo lavorato in collaborazione con il team di SINTA,
che & stato fondamentale per creare l'infrastruttura
soffware che da vita alla linea; la loro conoscenza dei
robot e dei sistemi di alimentazione & stata di grande
aiuto nello studio e nella realizzazione della macchina”.
La linea sard spedita al cliente, in Sud America, a fine
aprile 2025. “Vedere la macchina girare & la parte bel-
la del lavoro - conclude Marco Verri - passare da un
semplice progetto su PC a qualcosa direale e tangibile
& una bella soddisfazione. Ma noi guardiamo al futuro:
abbiamo gid molti progetti a cui stiamo lavorando in-
sieme a SINTA, dove puntiamo su tempi ciclo sempre
pit ridotti, flessibilita e risparmio energetico”. |
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Complete high-tech solutions

In 1985 Mediica S.r.l. was founded by Luciano Fecondini
and Andrea Bocchi. The two pariners immediately realised
the importance of offering a complete service, including
research and technology to complete projects. In 1990 this
vision became reality through the acquisition of Tecnoideal,
already engaged in the manufacture of machinery

and automation. Medica can finally offer a complete

and fechnologically innovative package for medical
device manufacturers: from component research and
development fo automated production lines.

In the early Nineties, with the experience gained in the
sector, Medica and Tecnoideal developed an innovative
technology that allows the dosing and distribution of
solvents with precision in the junction areas between fube
sections and plastic moulded components, thus avoiding
dangerous contamination, direct operator contact and
material waste. It is the first step in the evolution of a
process that has hundreds of millions of repetitions every
year worldwide. The new dispenser improves the working
conditions for operators working on assembly lines for
single-use devices.

The ideas that have marked the step in Tecnoideal’s history
can all be fraced back to the initial vision that Fecondini and
Bocchi shared: to provide a practical and effective solution
for a process. Over the years, developments in the fields of
dialysis, filfration and infusion have infroduced new needs
to the production sectors.On the strength of this knowledge,
Tecnoideal is able fo offer the market suitable machinery
developed on the basis of the knowledge acquired during
the study and development phase of the final product.
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